
수߫대의로봇으로
세계를움ऍ이다



ୠ사ܒʋ

ۭ비스 이념

강대한࢕체연˱ʎ밖실력, 끝숰는혁신능력은당사ɼ

ए셏성장ଜ는근본ࢇ며고ʏ을장기볾비스ଜ고고ʏ에게

에너ए를부ࠆ할수있는원천ࢎ을우리는믿습니다.

R

20+
다양한환경ࢶ용

1000+
주문

450+
ઞ허및࢖ࢵ권

40+
글로벌진출

https://youtu.be/Yv-JGJZSy-4


산업혁신의선ѣ기업

종합ࢼ품 포트폴리오 · ऌࢳܓ인혁신

• 숯계최ট수준의완전무인ए게८ʎ밖

• 종ଢଜ드웨어ࢿ품૦ઝ폴리오

체ʋ발࢒ 고성능ଣ심 스템ݡ

• ଦ솣알고리즘및주요부품࢕체ʎ밖

• 통ଢ형ए능형셎프ઝ웨어생태계

산업및 ऌࠄ을아우르는 ˮলࠄ량

• 뱎잡한운영환경에볾검증된기술력

• 글로벌네ઝ워크 · 현ए밀९형볾비스



이상은㩖희의일부협력파트너입니다

협력파트너



중˯ 선전

미˲숎틀랜타에현एୣ࢕사및
전솝장을설립ଜࢿࠆ품ࡪ통과고ʏ
숎프터볾비스를ए원

프랑스

체코 공୘˲

한˲볾울에현ए법인및
전솝장을설립ଜࢿࠆ품ࡪ통및
고ʏ숎프터볾비스ए원

미˲
일본한˲

본사 & 실험실

슬로바키쇾

ѧ일

쇾르헨티나

일본Ѧ쿄에현एୣ࢕사및
전솝장을설립ଜࢿ ,ࠆ품ࡪ통과
고ʏ숎프터볾비스를ए원

본사

일본ऌ사

공장

한˯ऌ사

Ѥ일 ऌ사

ѧ일노르ઝ웨ࢇ주에현एୣ࢕사
및전솝장을설립ଜࢿ ,ࠆ품ࡪ통과
고ʏ숎프터볾비스를ए원

오스ઝ레일리쇾

미˯ऌ사

글로벌진출

스페인

싱ɼ૦르

태˲
֪솝코 사우디 쇾랍

쇾랍 연ଢ

헝ɼ리

키프로스



멀ન웨이로ؼ઩스에대하ࠃ알아본다 동영상

1000건 이상의 벤치마크 프로ࢽ트 성공

전 세계/중˯ 500대 기숯, 숯계 선 ࢇ상ࢇ 40%

두기숯, 히든 챔ଔ언과의 프로ࣀઝ

https://youtu.be/tJ8k8EJXKbo


무인 ए게८

스마ઝ물류 AI대뇌

스마ઝ 단말장치및 관련설비

AMR

스마ઝ 셔틀ଣ심업무 : 스마트 기ୡ

ଣ심업무 : 운반

ଣ심업무 : ଑킹과 치ࢳ

무인ए게८

+
스마ઝ네방향셔틀

+
ઝԎକ관리
솝스템

창고관리솝스템

+
설비인터페ࢇ스

솝스템

+ +
스마ઝ터미널 및

주변 장치

RCS WMS WCS

출고스테ࢇ션비전솝스템

+ + + ...
AMR

+

실내࢒동화물류통합솔루션ࢼ공

무인견인८



완전한ܒ프트웨ߪ생태계로정ؼ화및ऌ능형
운영·ࡧऌؼ수ऌ원

창고관리ݡ스템
WMS

기জ정ؼ관리
공급࢒관리
재관리࢒
효기관리ࡧ

……

스템ݡ뮬레이션ݡ

모델데이터ɹ져오기
레이아웃࢒동분ۮ
충돌ɹ능성감ऌ
경로࢒동생성

……

스케줄링ݡ스템
RCS

ऌѣ࢓성
트래଒관리
경로계ୡ
인근؎५

……

디ऌ털트윈ݡ스템

창고장면ݡ뮬레이션
창고상태
태스크상태
५량상태

……

스템ݡߪࢼ
WCS 

컨베ߪѣ킹
동문ѣ킹࢒
수송벨트ѣ킹
엘리베터ѣ킹

……

체࢒ 스템기반ݡ 생산·물류일원화(WMS / WCS)

• 물류 고࢏ · · 검수전과정을통ଢ

• ଜ고, 물류 · 정뱍 · 의사결정흐름을

• 연결ଜ며, 고ʏ솝스템과연동되는표준인터페ࢇ스를ࢿ공ଢ니다.

팔레ઝ위치및
세인솞࢕

୘물정뱍인솞창고위치
상태감ए

무인ଜࠇ८ 솝ɽࢶ재고

숯안전࢖
검사

창고ࢇ베ࢇ재ଜࢶ࢕재상࢕ ८량인프라
협력솝스템

환경안전
검사

ɺݡ연한천안ࡧ 스템ݡ

집ଭ층

관리층

५량탑재 스템ݡ

어ࢿ 솝스템 비전 스템안전 솝스템위치 ঴ࢶ
솝스템



ɹ장
완벽한
품군ࢼ

으로창신ଜ고ࢶɼ장풍부ଜ고ए셏ࢇ품군ࢿ

있습니다.

무인 ଜࠇ८ 품 전송ࢿ 엘리베ࢇ터 층간 ࢇ동 ଜࢇ베ࢇ 창고 
ଔ킹 및 ࢶ재

스마ઝ 숏세스



무인ए게८는운반, 셔틀ԏ연계등에사용되며생산࣏ࢿ물류현장프로세스간연결을ଥ결ଜࠆ공장스마ઝ୘를실현ଡ

운반및ࢲ장, ଑킹통합솔루션ࢼ공업체

팔레트ݢ무인
ऌ게५

리치트럭 3방향ऌ게५
오픈타࢏
파렛ઝ

클로즈타࢏
파렛ઝ 무인견인५량

팔레트타입

이동 공간

X20/X20S

슬림타입
스태커

MW -SL14/16/20

카운터밸런스
타입ऌ게५
MW -SE15/20/30

카운터밸런스
타입ऌ게५
MW -E30/35/40

측면포크ݢ
무인ऌ게५
MW -O15/20/30

40/50/80

MW -R16S/R20S

R16/20/25
MW -K16

전방향팔레트형
무인ऌ게५
OT10



未 标 题-4

360° 전방향ࢇ동, 1,900mm 협셎통로에볾고효율࢖숯

레ࢵࢇ SLAM 내비게ࢇ션, 사면형파렛ઝ및비표준ࢶ재장치ए원

OT10 전방향팔레트형무인ऌ게५

 https:/youtu.be/uipBhggcaQI


未 标 题-4

WeFront X20
ɼ벼운࢕체중량으로ए면승재력요˱ɼ낮은다중건물층에볾안정ଜ게운반.

좁은통로ࢇ용ଜࠆ공장공간ࢇ용율을증ɼ.신셏, 원활, ֻ듈୘̗셏밟치

 https:/youtu.be/t76Y07evOWU


未 标 题-4

WeFront X20S
숯계최ট의 Open Type, Close Type, 9 Point Type Palletɼ호환되는 팔레ઝ형무인ए게८࢏니다.

https://youtu.be/u7uJb2Ib7a8


未 标 题-4

한번에두팔레ઝ운반ࢇ

ɼ능ଜ며한대투࢏으로 2밟의효과와

창출࢈ࢇ

Multiway α2
숯계최ট한번에두팔레ઝ운반

https://youtu.be/zAYsh5p2-g0


未 标 题-4

O ݡ리즈 전방향사이드포크형무인ऌ게५
최대ࢶ재중량: 8톤
360° 출고࢏·재ࢶ리ୣ전, ऐɽୣ전및협셎공간࢕ࢿ

엔드-૦인ઝ비전솝스템표준୘

출고비전검측및위치뱍정࢏·재ࢶ

재공간검측ࢶ

중량물·장척물Ѧ손쉽게운반

https://youtu.be/HDE6BL_6Q08


未 标 题-4

K ݡ리즈 3방향 포크형무인ऌ게५
최대인상(Lifting) 높16.5 :ࢇ m

최셎통로૧: 1.75 m

엔드-૦인ઝ비전솝스템표준୘

출고비전검측및위치뱍정࢏·재ࢶ

재공간검측ࢶ

ট협셎통로·고단ࢶ재࢖숯의볨로운기준

https://youtu.be/0dq4_6P45JM%20


未 标 题-4

R ݡ리즈 리치형무인ऌ게५
최대상승높ࢇ 10m

말단비전솝스템표준୘, ୘물솝ɽ정렬(뱍정) 및ࢶ재공간감ए

https://youtu.be/YRT2L_AuUc4


未 标 题-4

Q ݡ리즈 카운터밸런스타입컨테이너상하५ 전용
무인ऌ게५
윙바디, ઝԝ, 카운터밸런스타࢏८량ࢶ재ए원, 램프경사최대 8.5°

인ࢻ୘물간 Ȑ0ȑ 간격으로최대ࢶ재효율실현

https://youtu.be/Uu1NmUoAuRo


레ࢵࢇ SLAM 내비게ࢇ션, 현장환경ʎ࣏불필요

리프팅및컨베ࢇ어ࢇ송ए원, 다양한물류솝나리오에ࡪ연ଜ게ࢶ용

५동ˮ동 AMR

컨베이ߪ AMR ࢙입형 AMR

컨베ࢇ어࢕동연동 송ࢇ동리프팅࢕

용분야ࢳ

생산라인공̗ 공정간ࢇ송

창고운반 동상·ଜ८࢕



ࢳɺݡ 재고
AI ʏ체검출
꽉찬팔레ઝ୘물의수량계산

창고 위치 상태 감ऌ
창고 위치감ए

୘물 탈감एࢇ

하이베이 창고
୘물 ଜࠇ공간 감ए

고정밀୘물 출및ࢶ 재ࢶ

팔레트 위치 및 세࢒ 인ݢ
८량 정८숰ࢇ 팔레ઝ위치 및 세인솞࢕ 인솞

최대 ± 45° 및 ± 80 cm의 팔레ઝ편८ ए원

५량 인프라 협력 스템ݡ
침࢕࢏감ए
경로간섭감ए. 장숎물࢕동ୣଔ

무인 하ࠄ५
다양한८량ࡪ형 (윙바디, 플랫베드, 밴)

과호환ɼ능

다양한୘물을위한창고위치계୤수립

재࢒ 상࢒ 재ࢳ
탈감एࢇए변형감ए, ୘물࢕재상࢕
재ࢶ와ࢿ별ଥࢇ재안전감ए, 높ࢶ

화물 정ؼ 인ݢ
바코드인솞 한࢕인솞 과부ଜ감ए
ऐ경측정 ૧ x 높ࢇ측정

비전알고리즘 카֩라 산숯용카֩라 로봇 LiDAR PTZ 카֩라 경뱍장치 뱍안검볩기 기타장비

+ + + + + +
+ +

하늘눈ݡ스템



Multiway WMS는재고데ࢇ터 관리, 운영관리, ࢿ품위치관리, ɽ종설비실솝간ֻ니터링을통ଥ정뱍과프로세스를투명ଜ게관리ଜ며스마ઝଜ게리૦ઝѦ

관리할수있습니다.ࢇ를통ଥ재고࢕산의상태및 NOC(Net Occupancy Cost)를실솝간으로파쇿ଢ니다.

창고관리ݡ스템 WMS

기জ정ؼ관리 공급࢒관리 재관리࢒

효기관리ࡧ Pallet 관리
화물원천঱ࢳ

조ୠ

3Dݡɺ화 스템ݡɺ화ݡ 운반효율통계

출고화물조ୠ 표준화된인터페이스

未 标 题-4

https://www.youtube.com/watch?v=yH53yFMPDI4


Multiway RCS는수밠대의다양한 AGV를한장셎에볾협동운영ࢇɼ능ଜ게ଜ고또한최ࢶ의코스를 계୤ଢ니다. 최ࢶ의경로계୤을통ଜࠆ최단솝간 내에

.무를수ଭଜ고최고의운영효율을୙뱍할수있습니다ࢎ

스케줄링ݡ스템 RCS

एѦ࢖성 ઝԎକ관리

경로계୤ 숯순볾밟렬࢖

인근밟८ 설비ֻ니터링

데ࢇ터분볿 동충전࢕

未 标 题-4

https://www.youtube.com/watch?v=CSttvXanHmw


Multiway 설비ࢿ어솝스템은로봇과엘리베ࢇ터, ࢕동문, 수송기, 롤Ԝ, 로봇등설비࢖동솝스템과의통일관리를실현ଜ며솝스템기능 터ࢇ숯대와데࢖

센터를연결솝켜전체현장설비및정뱍흐름관리를진ଭଢ니다.

설비ݡߪࢼ스템 WCS

컨베ߪ ѣ킹

수송벨트ѣ킹

협동로봇 ѣ킹

다른ݡ스템ѣ킹

동문ѣ킹࢒

엘리베터ѣ킹

기타설비

未 标 题-4

https://www.youtube.com/watch?v=Fln1BiqSxns


Multiway 솝뮬레ࢇ션솝스템은솝뮬레ࢇ션ֻ델링을

˱현ଢ니다. 수밠대의 AGV, AMR 등을다양한솝나리오로

ઝԎକ솝뮬레ࢇ션˱현및로봇의운동ଝ, ࠇଝ및궤Ѧ

알고리즘을솝뮬레ࢇ션테스ઝଢ니다. 또한로봇의기본

설계, ࢿ품선정, 오프라인프로그Ԏ밍, 충돌방ए등

인분볿과설계능력을향상솝켜생산공정에볾운송ࢶ론ࢇ

솝간을줄ࢇ며불필요한재࢖숯을방एଢ니다.  

뮬레이션ݡ

모델 데이터ɹ져오기

경로࢒동생성

레이아웃
ۮ동분࢒

원격온라인디버깅

충돌ɹ능성감ऌ

기계 뮬레이션ݡ동࢓

未 标 题-4

https://youtu.be/Dtp1c05hPNs


율장애물ୠ଑࢒

AI 알고리즘과다중센볾융ଢ을기반으로단일, 연셏및동ࢶ환경에볾ए능형장숎물ୣଔ를˱현ଜࠆ

효율성과안전성을동솝에୙뱍ଢ니다.

포인트클라우드장애물ୠ଑

전방솝뮬레ࢇ션알고리즘으로장숎물거리࢕ɼ측정및셏Ѧ࢕율࣏절. ɼ감셏ࢇ부드럽고

안정ࢇࢶ며셏Ѧ̗변숰음

未 标 题-4 未 标 题-4

로봇 안전ؼ호
AI 기반환경인ए로주변장숎물ࡪ형을인솞ଜ고ࢇ동경로를예측ଜ며청ɽ, 솝ɽ, ঠɽ, 환경감ए기반의 360° 공ࢿ체안전뱍호࢏

※ 실ࢶࢿ용환경에따라달라질수있습니다.※SE15 ֻ델기준࢏니다. 라ࢇ다및안전장치의수량은ֻ델에따라다를수있으며, 실ࢿࢿ품

사양을참고ଥ주솤솝오.

https://www.mw-r.com/uploads/files/20250925/4e445ed30194907dcda687457bec325a.mp4
https://www.mw-robot.com/uploads/files/20260323/1437d4d365df66017e9ab4fedd85a05e.mp4


로봇 안전ؼ호

५량에탑재된 3D 라이다센ۭ를 통ଢ다음기능을 실현합니다.

1. 장숎물 형ࡪ 인솞

예: 뱍ଭ࢕, ୘물, 일반 ए게८, 무인 ए게८ 등

2.동ࢶ 장숎물의 실솝간 예측 경로 ঴ࢶ

ୣଔ 어ࢿ 솝스템에 필요한 의사결정 데ࢇ터를 .공ଢ니다ࢿ

3. ए능형 안전 ୣଔ 결정

장숎물의 형과ࡪ 경로 예측을 통ଥ 최ࢶ의 ୣଔ 전략을 동ࢶ으로 실ଭଢ니다.

재정렬감ऌࢳ 마스트(포크) 기울기감ऌ

재위치감ऌࢳ 재공간감ऌࢳ 마스트(포크) 기울기감ऌ

접ঝݢ 호ؼ – 음성 ୠ଑

재안전ࢳ

하ࠄ안전

무인 ऌ게५ 안전 솔루션

AGV 주ଭ방향

뱍ଭ࢕
기존ୣଔ뱍호

영ࠇ

음성인솞기반
ୣଔ감ए영ࠇ

음성인솞기반
ୣଔ감ए영ࠇ



˲ɼଜࢇ테크기숯중˲˲ɼ인증을박은ࡪ망
중ࢺ강셎기숯

수상이력및인증,언론ؼѣ

기숯ए솞재산경영체계인증

한˲ KC 인증

환경경영솝스템인증산숯안전뱍건경영솝스템인증
정뱍안전관리체계인증ISO9001품질관리체계

ę11ࢿ기LT중˲ 물류 혁신
품상Ěࢿ

ęѧ일 레드૦인ઝ 품ࢿ
디࢕인상Ě

ę글로벌에볾 ɼ장
주ּ박는AGV기숯Ě에 선Ě࢏

TheglobeandmailYahoo

StreetinsiderFinancialpost

BusinessinsiderApnews

DigitaljournalBarchart

국제㩗으로인정받는미디어보도

부산뉴스넷일일 ̖융

한˲ 경ࢿ 타ࢎ스KroenFs

ɼ솝장˲˱ࡪ࢕ࠇ럽연ଢ무ࡪ
통ଭ증CE증명볾

미˲ UL 인증

프렌치 디࢕인 어워드



프로ࢽ트성공율 100%, 글로벌고ʌ으로부터높은
평ɹ



산업밀६형솔루션, ࢚ؽ한현장에대규모ࢳ용

평치 운반 엘리베ࢇ터층간ࢇ동 컨베ࢇ어라인연계 동창고연계࢕ 생산라인연계

라인사ࢇ드창고고위치࢏출고 장࢕재운송 고위치࢏출고

중량물운송 카운형८량무인ࢶ재/ଜࠇ 단ए내물류운영좁은통로내고위치࢏출고 4방향셔틀을ࢇ용한고밀Ѧ࢏출고

고위치더블딥ࢶ재/ଜࠇ케ࢇएࢶ재

ɼ˱ 방산 의류솞품 동८࢕ 신재생에너ए 의료 기계ɼ공 건঵࢕재 인쇄및૦장



상주 엔ए니어ɼ 1대1로 볾비스를 공ଢ니다ࢿ

현장ۭ비스실ݡ

ए사 설립으로 빠른 대응ࢇ
ɼ능ଢ니다

글로벌ۭ비스팀

대표 번호 24솝간 전୘ 상담을 ࠆ공ଜࢿ 수요를
만࣐ଢ니다

간ۭ비스센터ݡ24

주 단위 납품으로, 납품 프로세스를
표준୘ବ습니다

체계ࢳ인프로세스로운영
볨로운 기능, 볨로운 솝스템, 원격
숯그레ࢇ드, ɼ치 볾비스를 ए셏ࢶ으로
ए원ଢ니다

ऌܓɹ치ࢼ공
론ࢇ 및 현장 교࡫을 통ଥ 숯무
관리 능력을 향상ଢ니다

전문교ࡨऌ원
현장의견을신셏ଜ게 품ʎ선에반영ࢿ
ए셏ࢶ인ʎ선으로운영효율향상

५체 QR 코드଑드؏

고ʌۭ비스



Establish a new and effieient employment mode

검색

연락처

ଢ외사무ܒ: 
한˯ۭ울丨미˯ 애틀랜타丨일본ѣ쿄
Ѥ일 NRW주丨중˯선전

전화: + 86 133 9286 4873      +82 2 6295 0202

이메일: sales@mw-robot.com

홈페이ऌ: www.mw-r.co.kr
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